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TD 50 Hz
83522
S| 8 |SETE|EE
IBADU Prime EcoVS | 2 [1%] 63 | 63 | 545 ]
1~230V
TD 50 Hz
(@)
T g g E= = E
EIZ2| 2] zlanlenl 23
c ||| = |S=33 e | =
IBADU Prime EcoVS | 600 [0,03]0,01[0,50[33,1] 41 [11,5] e/o |
IBADU Prime Eco VS [3000] 1,40 [ 1,10 [ 6,10 [62,5] 71 [11,5] e/o |
IBADU Prime Eco VS  [3400* 1,40 [ 1,10 [ 6,10 [ 63,9] 72 [11,5] e/o |
TD 50 Hz C
_ 3
| = €| E z
= % =5 =5 v ) I 7
E E | o » N < |93
c T %) T T o < — |a &
IBADU Prime EcoVS [600] 0,7 o | - | 3 [ 55 [ F [40(60)] 2,5 |
IBADU Prime EcoVS [3000[17,3] e | 3 | 3 [ 55 | F [40(60)] 2,5 |
IBADU Prime Eco VS [3400*[222] e | 3 | 3 [ 55 | F [40(60)] 2,5 |

* Bei Betriebsart ,konstante Leistung*

* At operation mode ,constant performance*
* Mode de fonctionnement ,puissance constante
Bedrijffsmodus ,constante capaciteit”

* Modo operativo ,potenza costante”

* Modo operativo ,potencia constante®

* Kayttétavalla "jatkuva teho"

* Vid driftsattet "Konstant effekt”

* Ved driftsmodusen "konstant effekt"

* Ved driftsmodus "konstant effekt"

* B pexxume "TlocTosiHHast MOLHOCTL"

* Allandé teljesitmény” izemmaodnal

*V provoznim rezimu ,konstantni vykon®

* W trybie pracy ,stata wydajnos¢”

* “Sabit gug¢” igletim tariinde

“ %
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TD 50 Hz
g8 %<kelre
S| 8 |TE|TE|RE
IBADU Bronze EcoVS | 2 | 2 | 63 | 63 | 557 ]
1~ 230V
TD 50 Hz
(@)
Tz =g = = B
AR B EE
c |l o || = |S=33 e | =
IBADU Bronze Eco VS | 600 [0,03] 001 [ 0,50 [33,9] 42 [255] e/o |
IBADU Bronze Eco VS [3000]1,40 [ 1,10 [ 6,10 [64,1] 72 [25,5] e/o |
IBADU Bronze Eco VS [3400* 1,40 ] 1,10 [ 6,10 [ 65,0 73 [25,5]| e/o |
TD 50 Hz -
—_ 3
| = £|E z
= % =3 =3 v O I 7
E £ o n N X e Q 3
c T %) T T o < — |a E
IBADU Bronze EcoVS [600] 0,7 o | - | 3 [ 55 [ F [40(60)] 2,5 |
IBADU Bronze Eco VS [3000[16,7] e | 3 | 3 | 55 | F [40(60)] 2,5 |
IBADU Bronze Eco VS [3400*(21,9] e | 3 | 3 [ 55 | F [40(60)] 2,5 |

* Bei Betriebsart ,konstante Leistung*

* At operation mode ,constant performance®
* Mode de fonctionnement ,puissance constante
Bedrijffsmodus ,constante capaciteit®

* Modo operativo ,potenza costante”

* Modo operativo ,potencia constante®

* Kayttétavalla "jatkuva teho"

* Vid driftsattet "Konstant effekt”

* Ved driftsmodusen "konstant effekt"

* Ved driftsmodus "konstant effekt"

* B pexxume "TlocTosiHHast MOLHOCTL"

* Allandé teljesitmény” izemmodnal

*V provoznim rezimu ,konstantni vykon®

* W trybie pracy ,stata wydajnos¢”

* “Sabit gug” igletim tdriinde

“ %
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Mitgeltende Dokumente

Zu diesem Pumpendatenblatt gehort die Originalbetriebsanleitung "Normal- und selbstansaugende Pumpen
mit/ohne Kunststofflaternen-Ausflihrung (-AK)". Sie muss flr das Bedien- und Wartungspersonal frei
zuganglich sein.

Glossar
TD Technische Daten
Sa Sauganschluss
Da Druckanschluss
d-Saug Empfohlener Durchmesser der Saugleitung bis 5 m
d-Druck Empfohlener Durchmesser der Druckleitung bis 5 m
max. L Maximale Lange der Pumpe
D Dichte
P+ Aufgenommene Leistung
P2 Abgegebene Leistung
I Nennstrom
Lpa (1m) Schalldruckpegel in 1 m Entfernung gemessen nach DIN 45635
Lwa Schallleistung
m Gewicht
WSK Wicklungsschutzkontakt oder Motorschutzschalter
PTC Kaltleiter
Hmax. Maximale Férderhéhe
SP Selbstansaugend
Hs; Hz Geodatische Héhe zwischen Wasserspiegel und Pumpe
Hs Maximale Saughdéhe
Hz Maximale HOhe bei Zulaufbetrieb
IP Schutzart des Motors
W-KI Waérmeklasse
n Drehzahl
P-GHI 2,5 bar max. Gehduseinnendruck/max. Systemdruck
T Wassertemperatur
° Ja
o Nein
T/°C Erlauterung Wassertemperatur 40 °C (60 °C): 40 °C = gilt fir maximale Wassertemperatur im
Sinne des GS-Zeichens. (60 °C) = Pumpe ist ohne weiteres fiir eine maximale
Wassertemperatur von 60 °C einsetzbar/ausgelegt.
1~/3~ Geeignet fir Dauerbetrieb bei 1~
220 - 240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Far Normspannung geeignet nach DIN IEC 60038; DIN EN 60034
08]2025 766.2260.118 PDF' RE/SPN DE 7
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Funktion

I

!

-

Speed / Power

-Kontakt

Priming aus
Priming 1 bis 10 Minuten

Priming Drehzahl in 1/min

Priming Leistungin %

externe Ansteuerung aus
digital potentialfrei
analog 0..10V analog
4..20 mA

Modbus RS485

Slave ID 1 ... 32

9600
14400
192000
38400
57600
115200

Stopp-Kontakt ohne Funktion
(NO) Kontakt zum Stoppen schlief3en
(NC) Kontakt zum Stoppen 6ffnen

Speed
Power

Eine Beschreibung der Bildschirmgrafiken ist den Kapiteln "Bedienung" und "Einstellen der Parameter" zu

entnehmen.
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Voreinstellungen

Einstellbare Ansaugzeit:

Externe Ansteuerung:
Schaltverhalten Eingang ,0%
Baudrate ,br*

Einstellbare Geschwindigkeit/Leistung:

Funktion Konstante Drehzahl * Konstante Leistung
Preset: 1 = 2000 min-' 2 1=60%2=

= 2400 min' 3 = 80 % 3 =100

2850 min-" %
Ansauggeschwindigkeit/Ansaugleistung: |= 2850 min-! = = 100 %
Ansaugzeit: 5 Minuten = 5 Minuten

Schritten)

600..3000 min' (in 10 min’’

oFF, 1..10 Min. (in 1 Min. Schritten)

5..100 % (in 1 % Schritten)

oFF, 1..10 Min. (in 1 Min.
Schritten)

* Die Funktion ,konstante Drehzahl“ ist Werkseinstellung.

Bedienoberflache

(om0 )

@\ ————— Energy Saving Inverter Motors

Bedienoberflache:

(1) LED-Display: zeigt die aktuelle Drehzahl/Leistungsstufe des Motors an.

(2) 1 ‘2 3 :Zur Auswahl der voreingestellten Drehzahlen/
Leistungsstufen (Preset)

™1 (2 (38 (s« O (3) wo: Zur Anzeige des aktuellen Verbrauchs und Auswahl der
@i ¥ @& .//@ Meniipunkte im Setup
- LW / (4) ‘s : Zum Einstellen der Parameter
(5) ‘v A :Zum Andern der Drehzahl/ Leistungen/Parameter
(6) .: Zum Stoppen des Motors
an BADU N Beim Einschalten der Netzspannung erscheint im Display kurzzeitig die
“““““ e Softwareversion =~ L -

Bedienung

° 5 BADU

( \ | Bedienung:
Mit den Tasten 1

2 oder 3 kdnnen die voreingestellten Presets ausgewahlt werden.

Startet die Pumpe aus dem Stillstand heraus, lauft sie im Ansaugmodus (Priming) an

(sofern dieser aktiviert ist) und anschliefend mit dem ausgewahlten Preset.

Solange sich die Pumpe in der Ansaugphase befindet, wandert an der ersten Stelle im

Display ein Balken von der unteren, Uber die mittlere zur oberen Position.

Im laufenden Betrieb werden die Presets direkt angefahren, ohne Ansaugmodus.

Durch Dricken der Taste .wird der Motor gestoppt. Die "Power"-LED blinkt und das

.. |Display zeigt = ~ * an.
Ist in den Parametern eine analoge Ansteuerung oder RS485 eingestellt, kann mit der

Taste ‘1 der externe Eingang wieder aktiviert werden, um den Motor zu starten.

082025 766.2260.118
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Einstellen der Presets:

Mit den Tasten ‘1 2 und '3 wird zuerst das gewlnschte Preset ausgewahlt und
danach mit den Tasten ‘v ‘A der Wert verandert. Der eingestellte Wert wird direkt
gespeichert und bei erneuter Auswahl des gewlinschten Preset angefahren.

0 Hinweis: Wahrend der Ansaugphase (Priming) kann das Preset nicht verandert werden.

Durch Driicken der w -Taste wird im Display der aktuelle Leistungsbedarf der Pumpe in
Watt angezeigt ( ¢ .). Durch erneutes Driicken wird wieder die Drehzahl bzw.
die Leistung in % angezeigt.

Das Display der Steuerung schaltet sich nach drei Minuten ohne Aktion ab.

o Hinweis: Die Pumpe lauft nach einem Spannungsverlust automatisch wieder mit der zuletzt
eingestellten Drehzahl/Leistung an oder bleibt stehen, wenn sie zuvor gestoppt wurde.

Einstellen der Parameter

Einstellen der Parameter:

Durch Drucken der Taste ‘s fur 3 Sekunden wird das Setup-Menu aufgerufen. Dort
kann mit der wo -Taste durch das Meni geblattert werden.

Die linken Stellen im Display zeigen den aktuellen Menlpunkt an, die rechten Stellen
den dazu gehorigen Einstellwert.

Wird die Taste ‘s innerhalb des Menus gedrlckt, werden alle gednderten Werte
gespeichert und das Setup-Menii verlassen, der Text 5 = =~ £ wird im Display
angezeigt.

Durch Dricken der Taste .wird das Setup-Meni ohne Speicherung der geanderten
Werte verlassen.

Ansaugparameter (Priming):

Unter dem Menlipunkt £ wird die Zeit wahrend der Ansaugphase eingestellt.

£ o F F = keine Ansaugphase

Parameter: oFF, 1 - 10 Minuten

Unter dem Menupunkt ~ oder F (bei Leistungsregelung) wird die Drehzahl bzw. die
Leistung festgelegt.

Externe Ansteuerung (Inputs):

Im Meniipunkt = kann die externe Ansteuerung aktiviert bzw. deaktiviert werden.
- F = deaktiviert (nur das Bedienfeld ist aktiviert)

= Digitaleingange (potentialfrei) aktiviert =

«rv Analogeingang 0..10 V

«rv = Analogeingang 4..20 mA =

L5 RS485 Modbus-RTU

P

Slave ID:

Im Menipunkt /= kann die Einstellung der Slave ID fiir Modbus-RTU vorgenommen
werden.

Einstellbar von 1 - 32

10 DE 766.2260.118 PDF' RE/SPN 082025



Baudrate:
Im Mentipunkt &~ kann die Baudrate flr die Kommunikation mit Modbus-RTU
eingestellt werden.
- O 9600

14400
19200 (Voreinstellung)
38400

[
P}

| .
Py )

| .
Py

=
00

| S
00

e Y | Schaltverhalten "0" (Stopp): _
Unter dem Punkt . kann das Schaltverhalten des Digitaleingangs i (Stopp) geandert

werden. Der externe Stopp funktioniert fir alle Ansteuerungsmaoglichkeiten.

o & = der externe Stopp-Kontakt ist deaktiviert. Bei der Ansteuerung ,Digital” reicht
ein Offnen des GND-Kontaktes zum Stoppen.

c L= (closer/NO) der Antrieb wird bei geschlossenem Stopp-Kontakt gestoppt.

o~ = (opener/NC) der Antrieb wird bei offenem Stopp-Kontakt gestoppt.

(. “Bapu o, ) | Funktion (Betriebsart):

In dem Meniipunkt ~ kann zwischen konstanter Drehzahl und konstanter Leistung
gewechselt werden.

r: konstante Drehzahl = Einstellung der Drehzahl in min-!

F: konstante Leistung = Einstellung der Leistung in %

( . \ | Zuriicksetzen / Reset:

Wird die wo -Taste fur mindestens 10 Sekunden gedriickt, wird der Antrieb auf die

Werkseinstellungen zurlickgesetzt. Der Motor stoppt und im Display steht =~ £ 5 F k.

Das Ein- und Ausschalten der Pumpe sollte entweder Uber das Tastenfeld oder Giber das dafiir vorgesehene

Steuerkabel (Inputs) realisiert werden. Die Netzspannung soll daflir nicht unterbrochen werden. Dies kann Uber
eine BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink oder tber ein Koppelrelais geschehen. Das Schalten tber

die Netzspannung belastet die Elektronik und kann zum vorzeitigen Ausfall der Pumpe fihren.

Anschluss externer Steuerungen

Zur externen Ansteuerung der Pumpe ist ein 10-adriges Kabel mit offenem Ende (Adern) vorgesehen. Die
Zuordnung der einzelnen Adern zu den Funktionen ist folgender Abbildung zu entnehmen.

{ N
Violett 4..20 mA Braun Digital In 1 (DI1)
Orange 0..10V Grin Digital In 2 (DI2)
Blau AGND Gelb Digital In 3 (DI3)
Grau RS485-A Rot Digital In Stopp
Weil} RS485-B Schwarz | GND
08]2025 766.2260.118 PDF' RE/SPN DE 11




Anschlussmoglichkeiten

Braun/Griin/Gelb/Rot/ Die drei voreingestellten Geschwindigkeiten/Leistungen (Presets) 1-2-3 kdnnen
Schwarz Uber die Eingange tastend (Impulssignal) aktiviert werden. Zum Stoppen ist der
zusatzliche Stopp-Eingang notwendig. Die externen Schaltkontakte miissen
potentialfrei ausgefiihrt sein.

Braun/Griin/Gelb/Schwarz | Die drei voreingestellten Geschwindigkeiten/Leistungen (Presets) 1-2-3 kdnnen
Uber die Eingange schaltend (Dauersignal) aktiviert werden. Die externen
Schaltkontakte missen potentialfrei ausgefuhrt sein.

Rot/Schwarz Der Stopp-Eingang kann separat, z.B. zum Anschluss eines Aus-Schalters
verwendet werden. Der externe Schaltkontakt muss potentialfrei ausgefihrt
sein.

Violett/Blau Die Soll-Drehzahl/Leistung wird Gber einen Strom von 4..20 mA eingestellt.

Orange/Blau Die Soll-Drehzahl/Leistung wird iber eine Spannung von 0..10 V eingestellt.

Grau/Weil3/Schwarz Zur Ansteuerung der Pumpe Uber RS485 mit Modbus RTU Protokoll

Verdrahtungsbeispiele sind unter "Verdrahtungsbeispiele fir verschiedene Presets" zu finden.

Werden mehrere Eingange gleichzeitig geschlossen, werden sie in folgender Reihenfolge ausgefiihrt:

1. Stopp-Eingang 2.
Preset 3
3. Preset 2
4. Preset 1
Niedrig Hoch

Prioritat
Preset 3

WG27.50.264-1-P

Die Eingange zur externen Ansteuerung mussen im Einstellungsmena aktiviert und eingestellt werden. Details
sind in den folgenden Unterkapiteln zu finden.

Ist die Funktion ,Priming“ aktiviert, startet die Pumpe aus dem Stillstand heraus immer mit der eingestellten
Ansaug-Drehzahl/-Leistung (Priming). Erst nach Ablauf der Ansaugzeit schaltet sie auf die gewlinschte Fest-
Drehzahl/-Leistung (Priming).

Im laufenden Betrieb werden die Werte direkt angefahren.

Wird die externe Ansteuerung nicht bendétigt, missen die Kabelenden isoliert werden.

Fur das problemlose Zusammenspiel mit Peripheriegeraten, wie z.B. Elektrowadrmetauscher oder
Dosieranlagen, wird der Einbau eines Stromungswachters mit entsprechender Auswerteeinheit empfohlen.
Damit kann auch eine Stérmeldung ausgegeben werden.

Um Fehlfunktionen im Motor zu vermeiden, missen folgende Punkte unbedingt beachtet werden: «

Die Steuerleitung muss fachlich korrekt verlegt werden. Eine Montage parallel zur eigenen Netzleitung
oder anderen Verbrauchern muss vermieden werden.

Sollten die Steuerleitungen verlangert werden, kdnnen Stér-Spannungen an die Eingange gelangen. Diese
mussen zum Beispiel durch Abschirmung verhindert werden. Die Abschirmung soll nur motorseitig mit PE
verbunden werden.

Die Netzkabel verschiedener Betriebsmittel sollen nicht am gleichen Versorgungsstrang betrieben werden.

12 DE 766.2260.118 PDF' RE/SPN 082025



Verdrahtungsbeispiele fiir verschiedene Presets
Verdrahtung iiber digitale Eingange mit Schaltimpulsen

Externe Steuerung
Preset 1

Preset 2

Steuerkabel

10-adrig DI 3

o 1

Preset 3

Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) £ = Digital In (potentialfrei)
Stopp-Kontakt

-1 SchlielRer (NO) zum Stoppen

Die Festdrehzahlen/Werte werden Uber kurze Schaltimpuls aktiviert. Die Ansteuerung mit Schaltern ist ebenso
moglich, es werden dann nur die Schaltflanken ausgewertet.

Zum Stoppen der Pumpe ist ein Schaltimpuls am ,Digital In 4 (Stopp) nétig.

= Grafik fur Prioritat beachten.

Verdrahtung liber digitale Eingange mit Schaltern

In dieser Konfiguration wird kein Stopp-Kontakt benétigt. Die Festdrehzahlen sind aktiv, solange der jeweilige
Kontakt geschlossen ist.

Externe Steuerung

DI 1 Preset 1
I

Preset 2

Steuerkabel
10-adrig

Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) =1 Digital In (potentialfrei)

Stopp-Kontakt P Kein Stopp-Kontakt

Sollwertvorgabe uber die analogen Eingange

Die Drehzahl und die Leistung der Pumpe kdnnen alternativ Uber die zwei analogen Eingange eingestellt
werden.

0..10V 4..20
mA

Dabei wird der Soll-Wert fir die Drehzahl oder die Leistung stufenlos Uber eine Spannung (0..10 V) oder einen
Strom (4..20 mA) vorgegeben. Die Pumpe Ubernimmt den Sollwert in Stufen von 10 min-! bzw. in Stufen von 1
%.

Es darf nur eine der beiden Schnittstellen angeschlossen werden.

082025 766.2260.118 PDF' RE/SPN DE 13



Sollwert-Vorgabe liber die 4..20 mA Schnittstelle

L Externe Steuerung ;
4..20 mA O :
Einstellbare
Steuerkabel ! Stromquelle |
10-adrig i 4.20 mA :
AGND =0 i
Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) Elm Sollwertvorgabe mit Strom | = 4..20 mA
Stopp-Kontakt e Kein Stopp-Kontakt

Sollwert-Vorgabe liber die 0..10 V Schnittstelle

P Externe Steuerung 5
0.10V ~O :
Einstellbare
Steuerkabel Spannungsquelle !
10-adrig ! 0.10V !
Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) E L Sollwertvorgabe mit Spannung U = 0..10 V

Stopp-Kontakt O omok Kein Stopp-Kontakt

Sollwert-Vorgabe liber die 4..20 mA Schnittstelle mit Stopp-Kontakt

Optional kann der Stopp-Kontakt sowohl als Offner als auch als SchlieRer verwendet werden.

420 mA : Externe Steuerung
‘ Einstellbare i
Stromquelle
Steuerkabel : 4.20 mA '
10-adrig e )
Stopp
Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) Elm Sollwertvorgabe mit Strom | = 4..20 mA
Stopp-Kontakt 0oL Schliefter (NO) zum Stoppen

In diesem Beispiel stoppt die Pumpe, solange der Stopp-Kontakt geschlossen ist.

14 DE 766.2260.118 PDF' RE/SPN 082025



Sollwert-Vorgabe liber die 0..10 V Schnittstelle mit Stopp-Kontakt

Optional kann der Stopp-Kontakt sowohl als Offner als auch als SchlieRer verwendet werden.

Co Externe Steuerung :

0.10 V_——o0 . ;

Einstellbare I

: Spannungsquelle

Steuerkabeél : 0.10V '
10-adrig -
Stopp

Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) £l oom Sollwertvorgabe mit Spannung U = 0..10 V
Stopp-Kontakt =

T o F Offner (NC) zum Stoppen

In diesem Beispiel stoppt die Pumpe, sobald der Stopp-Kontakt gedffnet wird, unabhangig davon, was fir ein
Signal am analogen Eingang anliegt.

Einstellungen in der externen Steuerung

In der externen Steuerung muss entsprechend den Einstellungen in der Pumpe folgendes eingestellt werden: ¢
Drehzahlbereich (0..3000 min-') oder Leistungsbereich (0..100 %)

. analoge Schnittstelle 0..10 V oder 4..20 mA

Stehen in der externen Steuerung Strom- und Spannungs-Ausgange zur Verfligung, ist die 4..20 mA
Schnittstelle zu bevorzugen.

Der Wertebereich wird in der externen Steuerung meistens Uber die Zuordnung des minimal- und des maximal-
Wertes vorgegeben.

= Anleitung der externen Steuerung beachten.

Einstellungen der Schnittstelle:

Schnittstelle 4..20 mA 0..10V

Signal min. 4 mA oV

Signal max. 20 mA 0V
Einstellungen des Sollwertes:

Schnittstelle Drehzahl Leistung

Sollwert min. 0 min-! 0 %

Sollwert max. 3000 min™' 100 %

Die Pumpe startet im Drehzahlmodus bei einem Vorgabewert ab ca. 100 min-' mit der Mindest-Drehzahl von
600 min-'.
Im Leistungsmodus startet die Pumpe ab ca. 3,3 % mit der Mindestleistung von 5 %.
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Im oberen und unteren Bereich sind zur Erhéhung der Betriebssicherheit kleinere Toleranzen bericksichtigt, so
dass es zu geringen Abweichungen (<= 40 min-') gegeniiber dem Vorgabewert kommt.

[min] [%]
100 =
3000
-3 3
5 E
[ o 50 =
5 1500 = 5
hd o
< o
8 s
3 k3
a 3
-- Sollwert
— lIstwert 1
6001 -- Sollwert
Istwert
- 51
T T T T
T T T
0 100 600 1500 3000 [min] 0 35 50 100 [%]
Drehzahl-Vorgabe der externen Steuerung Leistungs-Vorgabe der externen Steuerung
T T T [mA] T T ™ [MA]
4 12 20 4 12 20
T T - M T T - V]
0 5 10 0 5 10

Sollwertvorgabe iiber Modbus RTU

Die Pumpe kann tber die RS485 Daten-Schnittstelle mit dem Modbus RTU-Protokoll gesteuert werden.

Steuerkabd
10-adrig

L Externe Steuerung ;

A © A
' RS485 modbus- '

B : B RTU :

i GND 5

Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)

Externe Ansteuerung (Inputs) £ b5 Digital In (potentialfrei)
Stopp-Kontakt O nok Kein Stopp-Kontakt
"""""" Externe Steuerung A |
RPBIS5 modbus-
RTU :
Steuerkabel
10-adrig ‘
| :
Stopp
GND :
Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) F bk Digital In (potentialfrei)
Stopp-Kontakt ool Schlieler (NO) zum Stoppen
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Modbus Parameter
RW = read write RO

= read only
Data Bits 8
Parity none
Stop Bits 1
Parameter No. |[Name Attr. |Min. |Max. |[Unit |Description
This register is edge controlled 0
40001 Start / Stop RW 0 1 -->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed Filtered RO min' |Real speed
40005 Target Speed RW 600 3000 |min' |Set target speed
40006 Error RO
40016 Real Power Mains RO W Power consumption
40061 Reference Power Percent |RW 5 100 % Set target power
Motion control mode.
40063 Motion Control Mode RwW 0 1 0 --—--—-- > speed
mode. 1 ------ >
power mode.

Ubersicht méglicher Betriebs- und Fehlermeldungen
Ist ein Fehler aufgetreten, schaltet der Motor dauerhaft ab und es wird eine Fehlermeldung angezeigt.
Ausnahme: "Unterspannung" beim Ausfall oder Abschalten der Netzversorgung. Bei diesem Fehler startet der
Antrieb beim nachsten Einschalten (erreichen der Mindest-Spannung) der Netzspannung neu.

Tritt ein Defekt auf, so ist die Anlage von der Spannungsversorgung zu trennen. Siehe Kapitel "Stérungen" der
Originalbetriebsanleitung "Normal und selbstansaugende Pumpe mit/ohne Kunststofflaternen-Ausfuhrung

(-AK)".

Fehler-Nr. Beschreibung

Err1 Unterspannung Zwischenkreis

Err2 Uberspannung Zwischenkreis

Err3 Netzspannung zu niedrig / zu hoch

Err 4 Temperatur an Leistungselektronik zu hoch
Err5 Ubertemperatur Motor

Err7 Uberstrom Elektronik

Err 10 Strommessung fehlerhaft

Err 20 Abbruch beim Anlauf, Uberlastung

Err 64 Kurzschluss Elektronik

Err 97 Gleichzeitiges Auftreten mehrerer Fehler
Err 98 Verbindung zum Bedienteil fehlerhaft
OLoAd Uberlastung / Ubertemperatur des Motors

Die folgenden Aufzahlungen beziehen sich auf die mitgeltenden Dokumente!
Deckel/Saugsieb demontieren bzw. montieren

W72.40.007-1-P
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NOTICE

Related Documentation

The additional information compiled in this data sheet must be kept together with the original operation manual
for "Non-self-priming and self-priming pumps with/without plastic lanterns" and must be accessible to the
relevant personnel at all times.

Glossary
TD Technical data
Sa Inlet connection
Da Outlet connection
d-Saug Recommended diameter of the suction line up to 5 m
d-Druck Recommended diameter of the pressure line up to 5 m
max. L Maximum length of the pump
D Density
P+ Power input
P Power output
I Rated current
Lpa ¢ m Sound pressure level at 1 m measured in accordance with DIN 45635
Lwa Acoustic capacity
m Weight
WSK Built-in or external overload switch
PTC PTC resistor
Hmax. Total dynamic head
SP Self-priming
Hs; Hz Geodetic head between water level and pump
Hs Total suction head
Hz Total dynamic head with flooded suction
IP Type of motor enclosure
W-KI Class of insulation
n Motor speed
P-GHI 2.5 bar max. casing pressure/system pressure
T Water temperature
° Yes
o No
T/°C Clarification of the max. water temperature 40 °C (60 °C): 40 °C = the max. water temperature
allowed according to the GS approval. (60 °C) = the pump is designed to withstand a max.
water temperature of 60 °C.
1~/3~ Suitable for continuous operation at 1~
220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V £ 5%
3~ Y/A 660 -725V/380-420V £ 5%
For standard voltage in accordance with DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Menu structure

Fiif Priming
R £ oFF  Priming off
¢ P = Priming 1 to 10 minutes

(
<,
(|
~
[

[t
-
x(

Priming Speed / Power

‘55 Priming speed in rpm

(
X

y
LT

-
(

r

7,
x(
)

L{  Priming output in %

~

—(

-
N
-

-
-
~
o

— e E— Externe Ansteuerung (Inputs)
=~ External control off
Digital (potential-free)
bos = 1« Analog0..10 V Analog
* £ {7 4.20 mA Modbus

E hu5S Rs485

Slave ID (RS485)
(= { SlaveID1 ...32

D
<
(
=2 =

0N

I I AN ]
-

Baudrate (RS485)
| {9600
14400
199209 0 0
38400
57600
11500

-

Lo
D)

g

-
D
-
My <

Lty
)

D)
)

D)
L

Lt

~

-

--
IR
-

---
302
YR

-

1
g
=

Stopp-Kontakt

Womok Stop contact with no function
=L Make (NO) contact for stopping
Break (NC) contact for stopping

s i Speed

= F  Power

Refer to the chapters "Operation"and "Configuration of parameters" for a description of the screen graphics.
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Default setting

Baud

controlling:
Switching behaviour Input "0":

rate “br”:

Speed/performance which can be set:

Priming time which can be set: External

600..3000 min-! (in 10 min-! steps)
oFF, 1..10 Min. (in 1 min. steps)

Function Constant speed * Constant performance
Preset: 1 = 2000 min' 2 1=60%2-=
= 2400 min' 3 = 80 % 3 =100
2850 min-" %
Priming speed/Priming performance: |= 2850 min-! = = 100 %
Priming time: 5 minutes = 5 minutes

5..100 % (in 1 % steps)
oFF, 1..10 Min. (in 1 min. steps)

* Constant speed is the default setting.

User interface

O,
-

4 N

o BADU’

POWR

Energy Saving Inverter Motors

o o o

OO E —®
™ w0 W A .‘//@
o L %

User interface:
(1) LED display: displays the current speed/performance of the motor.

2 3 :to selection of the preset speeds/performance level (Preset).

setup.

(4) ‘s :to set the parameters.

(3) o : to display the current consumption and select the menu points in the

(5) ‘v A :tochange the speed/performance/parameters

(6) @: to stop the motor.

1.2 3 S

wno W A ' /

L

1N

The software version -~ .7 = is displayed briefly when the supply voltage
is switched on.

Operation

wwwww

POWER

Operation:
The preconfigured presets can be selected with the 1

If the pump activates from a complete standstill, it starts up in priming mode (if this is
activated) and subsequently runs at the selected preset.

As long as the pump is in the priming phase a bar moves in the first position on the
display from the lower, through the middle to the upper position.

Presets are activated directly without priming.
The motor is stopge_d by pressing the . button. The "Power" LED flashes and the
display shows = - - .
If analog control or an RS485 is configured in the parameters, reactivation can be
achieved with button "1 of the external input to start the motor.

2 or 3 buttons.
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Settings of presets:

The desired preset is selected using the ‘1 2 and '3 buttons, following which the
value is changed with the ‘'w A buttons. The configured value is saved directly and
the desired preset started in the case of renewed selection.

0 Notice: The preset cannot be changed during the priming phase (priming).

The pump current power requirements are shown in watt (& 7.5 [¥) in the display
when the weo button is pressed.

When pressed again, the speed or performance in % is displayed.

The control unit's display switches off after three minutes without action.

0 Notice: After a voltage drop the pump automatically starts up again with the speed/performance last
set, or remains stopped if it had been stopped beforehand.

Configuration of parameters

(o < paoU \ | Setting the parameters:

You can change to the setup menu by pressing the ‘s button for 3 seconds. There the
wo button can be used to scroll through the menu.
The left-hand positions on the display illustrate the current menu item, while the right-
hand positions indicate the associated setting.
If the 's button is pressed within the menu, all the changed values are stored and the
setup menu exited. The text & = = ~ is shown in the display.
If you press the .button, the setup menu is exited without the changed values being
stored.

Priming parameters (Priming):

The time during the suctioning phase is set with menu item & .
£ o F F =no priming phase

Parameters: oFF, 1 - 10 minutes

The speed or power are defined with menu item ~ or ~ (during power control).

Digital Inputs: ~

External controlling can be activated or deactivated with the menu item .

o - F = deactivated (only the control panel is activated)
{1 = digital inputs (potential-free) activated =
«riAnalog input 0..10 V

«r« = Analog input 4..20 mA =

w5 RS485 Modbus-RTU

D

Slave ID:
The Modbus RTU slave ID can be configured in menu item /= .
Configurable from 1 - 32
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Baud rate:

The baud rate for communication with Modbus RTU can be configured in menu item s
- O 9600

14400

19200 (default setting)
38400

57600 =

15200

N
|

Z32
(AN

Lo
gy

3
L

=1 1 mni

| S,
Dey)

230
N

| S
D)

-

| .
Degy)

|
DOy

Lo
)

Switching behaviour "0" (stop):

The switching behaviour of the digital input (stop) can be changed by using the menu
item [i. The external stop functions for all control options.

= £ = the external stop contact is deactivated. Breaking the GND contact is adequate
for stopping in “Digital” control mode.

= L = (closer/NO) the motor is stopped at a closed stop contact. =

=~ (opener/NC) the motor is stopped at an open stop contact.

Function:

In the menu item F you can change between constant speed and constant
performance.

~i: constant speed = setting the speed in rpm
F': constant performance = setting the performance in %

Resetting:
The motor is reset to the factory setting when the ‘wobutton is pressed for at least
10 seconds. The motor stops and ~ £ 5 £ £ is displayed.

The pump should be activated and deactivated using the keypad or via the control cable (inputs) provided for this
purpose. The mains voltage should not be interrupted to achieve this. This can be realised via a

BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink or a coupling relay. Switching using mains voltage places a
burden on the electronics and may lead to premature failure of the pump.

Connection of external control systems

A 10-wire cable with open ends (wires) is provided for external control of the pump. Please refer to the following
image for the assignment of individual wires to the functions.

I N
Violet 4.20 mA Brown Digital In 1 (DI1)
Orange 0..10V Green Digital In 2 (DI12)
Blue AGND Yellow Digital In 3 (DI3)
Grey RS485-A Red Digital In STOP
White RS485-B Black GND
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Connection options

Brown/Green/Yellow/Red/ The three preconfigured speeds/outputs (presets) 1-2-3 can be be activated b
Black button via the inputs (impulse signal). The additional STOP input is required fq
stopping. The external switch contacts should be of a potential-free design.

Brown/Green/Yellow/Black | The three preconfigured speeds/powers (presets) 1-2-3 can be be activated by
switch via the inputs (continuous signal). The external switch contacts should be
of a potential-free design.

Red/Black The STOP input can be used separately (e.g. for connection of an off switch).
The external switch contact should be of a potential-free design.

Violet/Blue The target speed/power is configured using a current of 4..20 mA.

Orange/Blue The target speed/power is configured using a voltage of 0..10 V.

Grey/White/Black To control the pump via RS485 with Modbus RTU protocol

Wiring examples can be found in "Wiring examples for different presets".

If several inputs are simultaneously connected, they are realised in the following sequence:

STOP input
Preset 3
Preset 2
Preset 1

PN

Low High
Priority

Preset 3

WG27.50.264-2-P

Inputs for external control need to be activated and configured in the Settings menu. Details can be found in the
following subsections.

NOTICE

If the “Priming” function is activated, the pump always starts from a complete standstill with the configured
priming speed/power (Priming). It only switches to the desired fixed speed/power (Priming) after the priming
time expires.

The values are started directly during active operation.

The cable ends should be insulated if the external control system is not required.

NOTICE

For easy interaction with peripheral devices such as electric heat exchangers or dosing systems, installing a
flow monitor with the appropriate evaluation unit is recommended. This can also output a fault message.

NOTICE

The following items must be observed to avoid motor malfunctions: «

The control cable must be laid in a technically correct manner. Installation parallel to your own power cable
or other consumers must be avoided.

Interference voltage may reach the inputs if the control cables need to be extended. This should be
avoided by, for example, shielding. Shielding should only be connected with PE on the motor side.
The power cables of different operating equipment should not be operated on the same supply line.

br
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Wiring examples for different presets
Wiring via digital inputs with switching pulses

External control
Preset 1

DI 1 |

Preset 2

10-wire contrgl

o 1

Preset 3

Configuration of pump (See "Operation" on page 20)
- Digital In (potential-free)

External control (inputs) E 2
Stop contact B Make contact (NO) for stopping

i

Fixed speeds/values are activated via short switching pulses. Control is also possible using buttons, with only
the switching edges being evaluated in this case.

A switching pulse is required on “Digital In 4” (STOP) to stop the pump.

= Observe diagram for priority.

Wiring via digital inputs with switches

No stop contact is required in this configuration. Fixed speeds are active as long as the respective contact is
closed.

External control
DI 1 o Preset 1

Preset 2

o 1

bIs Preset 3

10-wire
control cable \/

______________________________

Configuration of pump (See "Operation" on page 20)
External control (inputs) =1 Digital In (potential-free)
Stop contact O orok No stop contact

Setpoint setting via analog inputs
Alternatively, the speed and power of the pump can be configured via the two analog inputs.

0..10V 4..20
mA

The setpoint value for the speed or power is continuously specified in this case via a voltage (0..10 V) or
current (4..20 mA). The pump assumes the setpoint in stages of 10 rpm or in stages of 1 %.

Only one of the two interfaces should be connected.
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Setpoint specification via the 4..20 mA interface

L External control 5
4.20 mA !
E + :
) i adjustable
10-wire contrg E power source !
| 4.20 mA :
Configuration of pump (See "Operation" on page 20)
External control (inputs) E oA Setpoint specification with current | = 4..20 mA
Stop contact [ No stop contact

Setpoint specification via the 0..10 V interface

b External control 5

0.10V O :

: 4 :

, : adjustable

10-wire contrg voltage source !

: 0.10V

Configuration of pump (See "Operation" on page 20)

External control (inputs) £l oom Setpoint specification with voltage U = 0..10 V

Stop contact O onok No stop contact

Setpoint specification via the 4-20 mA interface with stop contact

Optionally, the stop contact can be used as either a normally open or normally closed contact.

420 mA : External control
‘ adjustable ‘
power source
10-wire contrq ' 4..20 mA !
STOP
Configuration of pump (See "Operation" on page 20)
External control (inputs) Elm Setpoint specification with current | = 4..20 mA
Stop contact 0ol Make contact (NO) for stopping

The pump stops in this example for as long as the stop contact is made.
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Setpoint specification via the 0..10 V interface with stop contact

Optionally, the stop contact can be used as either a normally open or normally closed contact.

. Extermalcontrol :
0.10V_—io N ;
adjustable :
! voltage source
10-wire contr : 0.10V '
cable -
STOP i
Configuration of pump (See "Operation" on page 20)
External control (inputs) E U om Setpoint specification with voltage U = 0..10 V
Stop contact O oaF Break contact (NC) for stopping

The pump stops in this example as soon as the stop contact breaks, regardless of the type of signal applied to
the analog input.

Settings in the external control system

The following must be configured in the external control corresponding to the settings in the pump: «
Speed range (0..3000 rpm) or power range (0..100 %)

*  Analog interface 0..10 V or 4..20 mA

If current and voltage outputs are available in the external control system, preference should be given to the
4..20 mA interface.

The range in the external control system is usually prescribed through the assignment of a minimum and
maximum value.

= Observe the external control system instructions.

Interface settings:

Interface 4.20 mA 0..10V

Signal min. 4 mA ov

Signal max. 20 mA 10V
Setpoint value settings:

Interface Speed Power

Min. setpoint 0 rpm 0 %

Max. setpoint 3000 rpm 100 %

The pump starts in speed mode with a default value of approx. 100 rpm and minimum speed of 600 rpm.
The pump starts in power mode from approx. 3.3 % with a minimum output of 5 %.
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Minor tolerances are taken into account in the upper and lower range to enhance operational safety, meaning
that minor deviations (<= 40 rpm) occur relative to the default value.

[rpm] [%]
3000 = 100
£
°
8 2
& 1500 o s 50
e 3
E H
e &
-- Setpoint
600 4 _ Y = Actual value o
. -- Setpoint
Actual value
- 5 =
T T T T T T T
0 100 600 1500 3000 [rpm] 0 3,5 50 100 [%]
Speed specification of external control Power specification of external control
T T T [mA] T T — [mA]
4 12 20 4 12 20
T T T \4l T T ™ V]
0 5 10 0 5 10

Setpoint setting via Modbus RTU
The pump can be controlled via the RS485 data interface with the Modbus RTU protocol.

External control
A

RS485 modbus-
RTU

A ro

B B

10-wire contrgl

GND

Configuration of pump (See "Operation" on page 20)
External control (inputs) Los Digital In (potential-free)
Stop contact o No stop contact

g
g
5]
¥

External control A

R®185 modbus-
RTU

10-wire contrg

Configuration of pump (See "Operation" on page 20)
External control (inputs) F ohus Digital In (potential-free)

Stop contact o Make contact (NO) for stopping

)
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Modbus Parameter
RW = read write RO

= read only
Data Bits 8
Parity none
Stop Bits 1
Parameter No. |[Name Attr. [Min. |Max. |Unit |Description
This register is edge controlled 0
40001 Start / Stop RwW 0 1 > 1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed Filtered RO min' |Real speed
40005 Target Speed RW 600 3000 |min' |Settarget speed
40006 Error RO
40016 Real Power Mains RO W Power consumption
40061 Reference Power Percent |RW 5 100 % Set target power
Motion control mode.
40063 Motion Control Mode RW 0 1 0 -—---- > speed
mode. 1 ------ >
power mode.

Overview of possible operating and error messages

If an error occurs, the motor switches off permanently and a message is displayed. Exception: "Under voltage" if
there is a failure or the power supply switches off. In the case of this error, the drive starts during the next
reactivation of the mains voltage (when minimum voltage is achieved).

If a defect occurs, the system must be disconnected from the power supply. See chapter "Faults" of the original
operating manual "Non self-priming and self-priming pumps with/without plastic lanterns (AK version)".

Error No. Description

Err1 Undervoltage intermediate circuit

Err2 Overvoltage intermediate circuit

Err3 Supply voltage too low/too high

Err4 Temperature at the power electronics too high
Err5 Overtemperature motor

Err7 Overcurrent electronics

Err 10 Current measurement faulty

Err 20 Abortion during start-up, overload

Err 64 Short-circuit electronics

Err 97 Simultaneous occurrence of several errors or faults
Err 98 Connection to the control unit faulty

OLoAd Motor overload / overtemperature

The following points refer to the related documentation!
Installing or removing the cover/strainer basket

W72.40.007-1-P
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OZNAMENI

Souéasné platné dokumenty

K tomuto datovému listu Cerpadla patfi originalni provozni navod "Normalni a samonasavaci Cerpadla s
provedenim/bez provedeni s plastovou lucernou (-AK)". Musi byt volné pfistupny personalu pro obsluhu a
udrzbu.

Glosar
TD Technické udaje
Sa Saci pfipojka
Da Tlakova pfipojka
d-Saug Doporuéeny prumér saciho potrubi do 5 m
d-Druck Doporuceny prameér tlakového potrubi do 5 m
max. L Maximalni délka ¢erpadla
D Hustota
P+ Pfikon
P2 Vystupni vykon
| Jmenovity proud
Lpa (1m) Hladina akustického tlaku ve vzdalenosti 1 m, méfeno podle DIN 45635
Lwa Akusticky vykon
m Hmotnost
WSK Ochranny kontakt vinuti nebo jisti¢ motoru
PTC Teplotné zavisly rezistor
Hmax. Maximalni Cerpaci vySka
SP Samonasavaci
Hs; Hz Geodeticka vySka mezi hladinou vody a Cerpadlem
Hs Maximalni vySka sani
Hz Maximalni vySka u pFitokového provozu
IP Druh ochrany motoru
W-KI Tepelna tfida
n Otacky
P-GHI Vnitfni tlak v télese/maximalni tlak v systému 2,5 bar
T Teplota vody
° Ano
o Ne
T/°C Vysvétleni teploty vody 40 °C (60 °C): 40 °C = plati pro maximalni teplotu vody ve smyslu
symbolu GS. (60 °C) = Cerpadlo je zasadné pouzitelné/dimenzovano pro maximaini teplotu
vody 60 °C.
1~/3~ Vhodné pro trvaly provoz pfi 1~
220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 -420 V = 5%
Vhodné pro normované napéti podle DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Struktura nabidky
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FiS Modbus RS485
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Stopp-Kontakt

3 Zastavovaci kontakt bez funkce
(NO) Zavrit kontakt k zastaveni
(NC) Otevrit kontakt k zastaveni

o~

- ‘n “
- ‘~ -
I}
"w

(
y
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=

Funktion
~ . Speed
h ~ Power

Popis grafiky obrazovky Ize nalézt v kapitolach "Ovladani"a "Nastaveni parametrd".
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Prednastaveni

Externi fizeni:
Spinani vstup "0";

Nastavitelna rychlost/ Nastavitelny vykon:

Nastavitelna doba nasavani:

Pfenosova rychlost ,br*;

10 min-')

Min.)

g

y
2

)

600..3000 min-' (v krocich po

oFF, 1..10 Min. (v krocich po 1

Funktion konstantni otacky * konstantni vykon
Preset: 1 = 2000 min-' 2 1=60%2-=
= 2400 min' 3 = 80 % 3=100
2850 min- %
Nasavaci rychlost/Nasavaci vykon: = 2850 min' = =100% =5
Doba nasavani: 5 minut minut

5..100 % (v krocich po 1 %)

oFF, 1..10 Min. (v krocich po 1
Min.)

* Funkce ,konstantni otaCky“ je tovarni nastaveni.

Uzivatelské rozhrani

2 BADU’

@\ otors
B

~

Obsluzna plocha:

(1) LED displej: zobrazuje aktualni otacky/vykon motoru.

(2) 1 2

3 : Vybér pfednastavenych otacek/vykonové stupné (Preset)

ppppp

Energy Saving Inverter Motors

172 (3 (8

wno W A ‘

.

pfes stfedni do horni pozice.
Bé&hem provozu jsou pfednastaveni pfistupna pfimo, bez reZimu sani.

Stisknutim tlagitka .se motor zastavi. Blika LED kontrolka "Power” a na displeji se
zobrazi = F F .
Pokud je v parametrech nastaveno analogové ovladani nebo RS485, Ize externi vstup
znovu aktivovat tlaCitkem ' 1

pro spusténi motoru.

@\ o o o ey (3) w0 : K zobrazeni aktualni spotfeby a vybéru bodd menu v nastaveni
T2 Es (4) ‘s : K nastaveni parametr(
Q3>\‘> no WA //@ x 94 Y
\_ \ 4 ) (5) 'v ‘A : pro zménu otacek/vykony/parametry
éé (6) @: k zastaveni motoru
a BADU N Pfi napojeni na sitové napéti se kratkodobé na displeji zobrazi verze
o software -~ L0
1 2 3 '8
wno W A
\ ‘ /
Ovladani
(o %papu \ | Obsluha:
ey Tlagitky ‘1 2 nebo '3 Ize vybrat uloZena pfednastaveni.
Pokud se ¢erpadlo spusti z klidu, spusti se v rezimu sani (je-li aktivovan) a poté se
., zvolenym pfednastavenim.
1 2 3 s Dokud je ¢erpadlo v nasavaci fazi, bézi na prvnim misté na displeji prouzek ze spodni,
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Nastaveni prednastaveni:

TlaCitky ‘1 2 a '3 lze vybrat poZadované prednastaveni a poté hodnotu zménit
tlaCitky 'w ‘A . Nastavena hodnota se pfimo ulozi a vyvola pfi opétovném vybéru
pozadovaného prednastaveni.

0 Upozornéni: Pfednastaveni nelze zménit b&éhem faze nasavani (priming).

Stisknutim tlacitka o se na displeji zobrazi aktualni pfikon ¢erpadla ve wattech

Opétovnym stisknutim se opét zobrazi otacky, resp. vykon v %.

Displej fizeni se po tfech minutach bez akce vypne.

0 Upozornéni: Cerpadlo se po poklesu napéti automaticky znovu rozb&hne na naposledy nastavené
otacky/vykon, nebo — bylo-li pfedtim zastaveno — zlstane stat.

Nastaveni parametru

(. arou v, | Nastaveni parametra:
Stisknutim tlacitka ‘s po dobu 3 vtefin pfepnete do menu nastaveni. Tam Ize listovat v

menu pomoci tlaitka e .
Levé Cislice na displeji ukazuji aktualni poloZzku nabidky, pravé €islice odpovidajici
hodnotu nastaveni.
Stisknete-li tlacitko ‘s v menu, ulozi se veskeré zménéné hodnoty a menu nastaveni
g}

w v A @ opustite, na displeji se zobrazi text 5 & =~ .
Stisknutim tlacitka .opustite menu nastaveni bez uloZzeni zménénych hodnot.

( . Y\ | Parametry sani (Priming):
Cas b&hem saci faze se nastavuje pod bodem £ . =

= o FF 2adna faze sani

Parametry: oFF, 1 - 10 minut
12 3 s Rychlost nebo vykon je definovan pod polozkou nabidky = nebo ~ (pro Fizeni vykonu).

oo — . | Digitalni vstupy:

U bodu menu £ Ize aktivovat resp. deaktivovat externi fizeni.
F F = deaktivovano (je aktivovan pouze ovladaci panel)

= digitalni vstupy (bez potencialu) aktivovany =

«ri Analogovy vstup 0..10 V

« = Analogovy vstup 4..20 mA =

o E
°
RN

N

N

w

(%]
Dl

\ ) | =5 RS485 Modbus-RTU
( . N\ | Slave ID:

Slave ID pro protokol Modbus-RTU Ize nastavit v poloZce nabidky. /=

\ -n Nastavitelné od 1 do 32
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Pfenosova rychlost:

Pfenosovou rychlost pro komunikaci s Modbus-RTU Ize nastavit v poloZce nabidky & -
k- L {=9600

14 400

19 200 (vychozi nastaveni)

38 400

57 600 =

15 200

=1 1 nnu

Spinani "0" (stop):

V bodé i Ize ménit spinani digitalniho vstupu ii. Externi zastaveni funguje pro
v8echny mozZnosti ovladani.

r @ = = externi zastavovaci kontakt je deaktivovany. Pfi ovladani ,Digitalné“ staci k
zastaveni otevieni kontaktu GND.

£ L = (closer/NO) pohon bude v pfipadé zavieného kontaktu Stop zastaven. =

=~ (opener/NC) pohon bude v pfipadé otevieného kontaktu Stop zastaven.

Funkce:

V bodu menu F je mozné prepinat mezi konstantnimi otackami a konstantnim
vykonem.

ri: konstantni otacky = nastaveni ota¢ek v min-!

F: konstantni vykon = nastaveni vykonu v %

Obnoveni / reset:
Stisknete-li tladitko e alespori na 10 vtefin, vynuluje se pohon na tovarni nastaveni.

gy

Motor zastavi a na displejije - £ 5 EF k.

Cerpadlo by se mélo zapinat a vypinat bud pomoci klavesnice nebo pomoci dodaného ovladaciho kabelu
(vstupy). Za timto u€elem by nemélo byt pferuSovano sitové napéti. To Ize provést pomoci BADU Blue, BADU
OmniTronic, BADU NetLink nebo pfes spojovaci relé. Spinani pres sitové napéti zatéZuje elektroniku a mize
vést k pfed€asnému vypadku Cerpadla.

Pripojeni externich ovladani
Pro externi ovladani ¢erpadla je uréen 10vodiCovy kabel s otevienymi konci (draty). Pfifazeni jednotlivych
vodi¢l k funkcim je vidét na nasledujicim obrazku.

{ A
Fialova 4..20 mA Hnéda Digitalni vstup 1 (DI1)
Oranzova | 0..10V Zelena Digitalni vstup 2 (DI2)
Modra AGND Zluta Digitalni vstup 3 (DI3)
Seda RS485-A Cervena | Digitalni vstup Zastaveni
Bila RS485-B Cerna GND (uzemnéni)
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Moznosti pripojeni
Hnédéa/zelena/zluta/Cervend/ | Tfi pfednastavené rychlosti/vykony (pfednastaveni) 1-2-3 Ize aktivovat

cerna prostfednictvim vstupl (pulzni signal). Pro zastaveni je nutny dal$i vstup
Zastaveni. Externi spinaci kontakty musi byt bezpotencialové.

Hnéda/zelena/Zluta/Cerna Pres vstupy Ize aktivovat tfi pfednastavené rychlosti/vykony (pfednastaveni) 1-
2-3 (nepretrzity signal). Externi spinaci kontakty musi byt bezpotencialové.

Cervena/terna Vstup Zastaveni Ize pouzit samostatn&, napf. pro pfipojeni vypinace. Externi
spinaci kontakt musi byt bezpotencialovy.

Fialova/modra Pozadovana rychlost / vykon se nastavuje proudem 4..20 mA.

Oranzova/modra Pozadovana rychlost / vykon se nastavuje napétim 0..10 V.

Seda/bila/gerna Pro ovladani Cerpadla pfes RS485 s protokolem Modbus RTU

Pfiklady zapojeni naleznete v nabidce "PFiklady zapojeni pro rizna pfednastaveni”.

Je-li nékolik vstupll sepnuto soucasné, provadeéji se v nasledujicim poradi:

Vstup Zastaveni
Prednastaveni 3
Prednastaveni 2
Prednastaveni 1

PN~

nizko vysoko
Priorita

Preset 3

WG27.50.264-14-P

Vstupy pro externi ovladani musi byt aktivovany a nastaveny v nabidce nastaveni. Podrobnosti naleznete v
nasledujicich podkapitolach.

Pokud je aktivovana funkce ,Priming“ (sani), ¢erpadlo se vzdy spusti z klidu s nastavenou rychlosti sani/
vykonem (Priming). Teprve po uplynuti doby sani se pfepne na pozadovanou pevnou rychlost/vykon (Priming).
Bé&hem provozu jsou hodnoty pfistupné pfimo.

Pokud se externi ovladani nepouziva, museji byt konce vodi€l izolovany.

UPOZORNENI

Aby se dosahla bezproblémova souhra zafizeni periférii, jako napf. elektricky tepelny vyménik nebo davkovaci
zarizeni, doporucuje se montaz spinace priatoku s odpovidajici vyhodnocovaci jednotkou. Diky tomu mize byt
spusténo hlaseni o poruse.

Aby se predeslo porucham motoru, je tfeba dodrzovat nasledujici body: *

Ovladaci kabel musi byt spravné polozen. Je tfeba se vyhnout instalaci paralelné k vasemu vlastnimu
elektrickému vedeni nebo jinym spotfebic¢im.

Pokud jsou fidici vedeni prodlouzZena, mohou se na vstupy dostat ruSiva napéti. Tém je tfeba zabranit
napfiklad stinénim. Stinéni by mélo byt pfipojeno pouze k PE na strané& motoru.

Napajeci kabely riznych zafizeni by nemély byt provozovany na stejném napajecim vedeni.
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Priklady zapojeni pro rizna prednastaveni
Zapojeni pres digitalni vstupy se spinacimi impulsy

Externi ovladani
Preset 1

DI 1

Preset 2

Ovladaci kabel

10vodicovy DI'3

o ]

Preset 3

Konfigurace €erpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) =1 Digitalni vstup (beznapétovy)
Zastavovaci kontakt oL Zaviraci spinaci kontakt (NO) k zastaveni

Pevny pocet otacek / hodnoty se aktivuji kratkymi spinacimi impulsy. Mozné je i ovladani spinagi, kdy se
vyhodnocuji pouze spinaci hrany.

K zastaveni Cerpadla je nutny spinaci impuls na kontaktu ,Digital In 4 (zastaveni).

= Vénujte pozornost priorité viz obrazek.

Zapojeni pres digitalni vstupy se spinaci

V této konfiguraci neni vyzadovan zadny zastavovaci kontakt. Pevny pocet otacek je aktivni, dokud je pfislusny
kontakt sepnuty.

L Externi ovladani |
DI 1 ! Preset 1
|

Preset 2

Ovladaci kabel
10vodicovy

Konfigurace ¢erpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) = Digitalni vstup (beznapétovy)
Zastavovaci kontakt 0o Zadny zastavovaci kontakt

Specifikace pozadované hodnoty analogovymi vstupy
Pocet otacek a vykon Eerpadla Ize alternativné nastavit pomoci dvou analogovych vstupu.

0..10V 4..20
mA

Pozadovana hodnota pro otacky nebo vykon je plynule specifikovana napétim (0..10 V) nebo proudem
(4..20 mA). Cerpadlo prebira pozadovanou hodnotu v krocich po 10 min-' nebo v krocich po 1 %.

Muze byt pfipojeno pouze jedno ze dvou rozhrani.
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Specifikace pozadované hodnoty rozhranim 4..20 mA

A Externi ovladani 5

4.20 mA O ;

: + ;

: Nastavitelny

Ovladaci kabel zdroj energie !

10vodicovy : 4.20 mA |

AGND =0 ;

Konfigurace €erpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)

Externi ovladani (vstupy) oA Specifikace pozadované hodnoty s proudem | = 4..20 mA

- Zadny zastavovaci kontakt

Zastavovaci kontakt 0o

!

Specifikace pozadované hodnoty rozhranim 0..10 V

P Externiovladani ;
0.10V O :
: + |
I Nastavitelny
Ovladaci kabel zdroj napéti !
10vodiCovy ! 0.10V |
Konfigurace ¢erpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) LA Specifikace pozadované hodnoty s napétim U = 0..10 V
Zastavovaci kontakt [ Zédny zastavovaci kontakt

Zadani pozadované hodnoty pres rozhrani 4-20 mA se stop-kontaktem

Stop-kontakt Ize volitelné pouzit jako rozpinaci nebo spinaci kontakt.

420 mA  Externiovladani

Nastavitelny
zdroj energie
4.20 mA

Ovladaci kabel
10vodicovy

—

Stopp

Konfigurace ¢erpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) £l Specifikace pozadované hodnoty s proudem | = 4..20 mA
Zastavovaci kontakt 0ol Zaviraci spinaci kontakt (NO) k zastaveni

V tomto pfikladu se Cerpadlo zastavi, dokud je zastavovaci kontakt sepnuty.
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Zadani pozadované hodnoty pres rozhrani 0..10 V se stop-kontaktem

Stop-kontakt Ize volitelné pouzit jako rozpinaci nebo spinaci kontakt.

o Externi ovladani :
0.10 V0 R ;
Nastavitelny :
! zdroj napéti
Ovladaci kabel : ~/ 0.10V 5
10vodicovy i :
Stopp
Konfigurace ¢erpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) Elom Specifikace pozadované hodnoty s napétim U =0..10 V
Zastavovaci kontakt 0o Oteviraci spinaci kontakt (NC) k zastaveni

V tomto pfikladu se Cerpadlo zastavi, jakmile se rozpoji zastavovaci kontakt, bez ohledu na signal pfitomny na

analogovém vstupu.

Nastaveni v externim ovladani

V externim ovladani musi byt podle nastaveni v Cerpadle nastavené nésledujici hodnoty: «

Rozsah poctu otacek (0..3000 min-') nebo rozsah vykonu (0..100 %)
* analogové rozhrani 0..10 V nebo 4..20 mA

Pokud jsou v externim ovladani k dispozici vystupy proudu a napéti, je vhodnéjsi rozhrani 4..20 mA.
Rozsah hodnot je obvykle specifikovan v externim ovladani pfifazenim minimalni a maximalni hodnoty.

= DodrZujte pokyny pro externi ovladani.

Nastaveni rozhrani:

Rozhrani 4.20 mA 0..10V

Min. signal 4 mA oV

Max. signal 20 mA 10V
Nastaveni pozadované hodnoty:

Rozhrani Otacky Vykon

Min. poZzadovana hodnota 0 min-! 0 %

Max. poZzadovana hodnota 3 000 min-* 100 %

Cerpadlo se spusti v rezimu poétu otadek pfi prednastavené hodnoté& pfiblizné 100 min-' s minimalni rychlosti

600 min-'.
V rezimu vykonu se Cerpadlo spusti na pfiblizné 3,3 % s minimalnim vykonem 5 %.
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V hornim a dolnim rozsahu jsou pro zvySeni provozni spolehlivosti zohlednény menSi tolerance, aby dochazelo k
malym odchylkam (<= 40 min-") od stanovené hodnoty.

[min-] [%]

100 =
3000 =

§ 1500 g %
-- Pozadovana hodnota
600 + T Skutecnd hodnota 1 -~ Pozadovana hodnota
Skute¢na hodnota
- 51
0 100 600 1500 3000 [min-T] 0 3I’5 I 5I° 1:)0 [%]
Specifikace poctu otacek externiho ovladani Specifikace vykonu externiho ovladani
T T T [mA] T T - [MA]
4 12 20 4 12 20
T T T \%] T T - V]
0 5 10 0 5 10
Specifikace pozadované hodnoty protokolem Modbus RTU
Cerpadlo Ize ovladat pres datové rozhrani RS485 pomoci protokolu Modbus RTU.
o Externioviadani ;
: A :
A : O !
' RS485 modbus- !
B ; B RTU
Ovladaci kabel : |
10vodicovy !
5 GND ;
Konfigurace ¢erpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) = Digitalni vstup (beznapétovy)
Zastavovaci kontakt [ Zédny zastavovaci kontakt
T ExternioviadaniA |
RBIS5 modbus-
RTU !
Ovladaci kabel :
10vodicovy !
I ;
Stopp :
| GnD !
Konfigurace ¢erpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) = Digitalni vstup (beznapétovy)
Zastavovaci kontakt 0ol Zaviraci spinaci kontakt (NO) k zastaveni
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Modbus Parameter
RW = read write (¢teni a zapis)
RO = read only (pouze ¢teni)

Piehled moznych provoznich a poruchovych hlaseni
Dojde-li k chybé&, motor se trvale vypne a zobrazi se chybové hlaseni. Vyjimka: "Podpéti" pfi vypadku nebo
odpojeni napajeni. Pokud k této chybé dojde, pohon se restartuje pfi pfistim zapnuti sitového napéti (dosazeno

minimalni napéti).

Data Bits 8
Parity none
Stop Bits 1
Parameter No. |Name Attr. |Min. |Max. |Unit |[Description
This register is edge controlled O
40001 Start / Stop RW 0 1 --> 1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed Filtered RO min' |Real speed
40005 Target Speed RW 600 3000 |min' |[Settarget speed
40006 Error RO
40016 Real Power Mains RO w Power consumption
40061 Reference Power Percent |RW 5 100 % Set target power
Motion control mode.
40063 Motion Control Mode RW 0 1 0 ------ > speed
mode. 1 ------ >
power mode.

Pfi vyskytu chyby musi byt zafizeni odpojeno od zdroje napajeni. Viz kapitola ,Poruchy® navodu k pouzivani,
,Normalné a samocinné nasavajici ¢erpadla v provedeni s plastovou laternou, resp. bez ni (-AK)“.

Chyba ¢. Popis

Err1 podpéti meziobvodu

Err2 prepéti meziobvodu

Err3 sitové napéti pfili§ nizké / pfilis vysoké
Err4 teplota vykonové elektroniky pfili§ vysoka
Err5 nadmeérna teplota motoru

Err7 prebytecny proud elektroniky

Err 10 méreni proudu chybné

Err 20 preruSeni pfi rozbéhu, pretizeni

Err 64 zkrat elektroniky

Err 97 vyskyt vicero chyb zaroveri

Err 98 spojeni s ovladacim dilem chybné
OLoAd Pretizeni/pfehfati motoru

Nasledujici seznamy se tykaji sou¢asné platnych dokumenta!

Demontujte, pfipadné namontujte viko/saci sito

W72.40.007-1-P
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UKCA Declaration of Conformity

Herewith we declare that the pump unit

BADU Prime Eco VS/
BADU Bronze Eco VS
Applied standard in particular:

BS EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019
Household and similar electrical appliances

BS EN 60335-2-41:2003 +A1:2004+A2:2010
Household and similar electrical appliances: Pumps

BS EN 61800-3:2012
Adjustable speed electrical power drive systems

BS EN 61000-3-2:2015-03
EMC: Limits for harmonic current emissions

BS EN 61000-4-2 /3/5/6/11/13/28 EMV / EMC

BS EN ISO 12100
Safety of machinery

UKCA Authorised Representative
Comply Express Ltd Unit C2
Coalport House Stafford

Park 1

Telford, TF3 3BD

UK

24

i.V. Sebastian Watolla Armin Herger
Technical director Managing Director

91233 Neunkirchen am Sand, 12.08.2025

SPECK I SPECK Pumpen Verkaufsgesellschaft GmbH
Hauptstralle 3, 91233 Neunkirchen am Sand, Germany
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EG-Konformitatserklarung

EC declaration of conformity | Déclaration CE de conformité | EG-verklaring van overeenstemming | Dichiarazione CE di conformita |
Declaracion de conformidad | EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus | EG-deklaration om dverensstammelse | EF-samsvarserkleering | EF-
overensstemmelseserklaering | Oeknapauus cootBetctBusa EC | EK megfeleléségi nyilatkozat | Prohlaseni o shodé ES | Deklaracja
zgodnosci WE | AT Uygunluk Beyani

Hiermit erklaren wir, dass das Pumpenaggregat/Maschine

Hereby we declare that the pump unit | Par la présente, nous déclarons que I'agrégat moteur-pompe | Hiermee verklaren wij, dat het
pompaggregat | Con la presente si dichiara, che la il gruppo pompa/la macchina | Por la presente declaramos que la unidad de bomba |
Téaten vakuutamme, ettd tdma pumppulaite/kone | Harmed tillkdnnager vi att pumpaggregatet/maskinen | Vi erklaerer med dette at
pumpeaggregatet/maskinen | Hermed erkleerer vi, at pumpeaggregatet/maskinen | Hactoswmm Mbl 3asiBnsieM, YTO HACOCHbIN
arperat/mawmHa | Ezennel kijelentjiik, hogy az alabbi szivattyu gépegység/gép | ProhlaSujeme timto, Ze agregat Cerpadla/stroj | Niniejszym
oswiadczamy, ze agregat pompy/maszyna | A sagida adi gegcen pompa Unitesinin/makinenin

Baureihe
Series | Série | Serie | Serie | Serie | Mallisarja | Serie | Serie | Serie | Cepwu | Tipussorozat | Modelova fada | Seria | Seri

BADU Prime Eco VS/
BADU Bronze Eco VS

folgenden einschlagigen Bestimmungen entspricht:

is in accordance with the following standards: | correspond aux dispositions pertinentes suivantes: | in de door ons geleverde uitvoering
voldoet aan de eisen van de in het vervolg genoemde bepalingen: | & conforme alle sequenti disposizioni pertinenti: | cumple las siguientes
disposiciones pertinentes: | vastaa seuraavia asiaankuuluvia vaatimuksia: | uppfyller féljande tillampliga bestammelser: | er i samsvar med
felgende relevante forskrifter: | opfylder falgende geeldende bestemmelser: | oTBevaeT cooTBeTCTBYIOWMM NONOXeHUAM: | az alabbi,
vonatkozo rendelkezéseknek megfelel: | vyhovuje nasledujicim relevantnim ustanovenim: | jest zgodna z ponizszymi wtasciwymi przepisami: |
asagida belirtilen gecerli ydonetmeliklere uygun oldugunu beyan ediyoruz:

EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

EC-Machine directive 2006/42/EC | CE-Directives européennes 2006/42/CE | EG-Machinerichtlijn 2006/42/EG | CE-Direttiva Macchine
2006/42/CE | directiva europea de maquinaria 2006/42/CE | EU-konedirektiivi 2006/42/EY | EG-maskindirektivet 2006/42/EG | EU-
maskindirektiv 2006/42/EF | EF-maskindirektiv 2006/42/EF | Qupektusa EC no mawwvHam 2006/42/EG | 2006/42/EK gépiranyelv | Smérnice
pro stroje ES 2006/42/ES | Dyrektywa maszynowa WE 2006/42/WE | AT Makine Emniyeti Yonetmeligi 2006/42/AT

EMV-Richtlinie 2014/30/EU

EMC-Machine directive 2014/30/EU | Directives CE sur la compatibilité électromagnétique 2014/30/UE | Richtlijn 2014/30/EU | Direttiva di
compatibilita elettromagnetica 2014/30/EU | directiva 2014/30/UE | EMC-direktiivi 2014/30/EU | EMC-direktivet 2014/30/EU | EMC-direktiv
2014/30/EU| EMC-direktiv 2014/30/EU | Inpektnsa no anekrpomarHntHon coemectumocTtn 2014/30/EU | 2014/30/EU elektromagneses
Osszeférhet6ségi iranyelv | Smérnice EMV 2014/30/EU | Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE | EMC Yo&netmeligi
2014/30/EU

EG-Richtlinie 2012/19/EG (WEEE)

Directive 2012/19/EC (WEEE) | Directive CE 2012/19 (DEEE) | EG-Richtlijn 2012/19/EG (WEEE) | Direttiva 2012/19/CE (WEEE) |
CE-Directiva 2012/19/EG (tratamiento de residuos de componentes de aparatos elétricos y eléctricos y electronicos en desuso) |
EU-direktiivi 2012/19/EY (WEEE) | EG-direktivet 2012/19/EG (WEEE) | EU-direktiv 2012/19/EF (WEEE) | EF-direktiv 2012/19/EF (WEEE) |
OupextuBa EC 2012/19/EG (WEEE) | 2012/19/EK iranyelv (WEEE) | Smérnice ES 2012/19/ES (WEEE) | Dyrektywa WE 2012/19/WE
(WEEE) | AT Yonetmeligi 2012/19/AT (WEEE)

EG-Richtlinie 2011/65/EG (RoHS

Directive 2011/65/EC (RoHS) | Directive CE 2011/65 (RoHS) | EG-Richtlijn 2011/65/EG (RoHS) | Direttiva 2011/65/CE (RoHS) |
CE-Directiva 2011/65/EG (limitacion de utilizacion de determinados productos peligrosos en aparatos elétricos y eléctricos y electronicos) |
EU-direktiivi 2011/65/EY (RoHS) | EG-direktivet 2011/65/EG (RoHS) | EU-direktiv 2011/65/EF (RoHS) | EF-direktiv 2011/65/EF (RoHS) |
OvpektnBa EC 2011/65/EG (RoHS) | 2011/65/EK iranyelv (RoHS) | Smérnice ES 2011/65/ES (RoHS) | Dyrektywa WE 2011/65/WE
(RoHS) | AT Yonetmeligi 2011/65/AT (RoHS)

Okodesign-Richtlinie 2009/125/EG

Ecodesign Directive 2009/125/EC | Directive d’écoconception 2009/125/CE | Ecodesign-richtlijn 2009/ 125/EG | Direttiva sulla progettazione
ecocompatibile 2009/125/CE | Directiva 2009/125/CE Ecodisefio | Ecodesign-direktiivi 2009/125/EY | Ekodesigndirektiv 2009/125/EG |
Jkodesign-direktivet 2009/125/EG | Radets direktiv 2009/125/EF om krav til miljgvenligt design af energirelaterede produkter | upektusa no
akopm3aiiHy 2009/125/EG | 2009/125 / EK Kdrnyezetbarat tervezésrdl szél6 iranyelv | Smernica 2009/125/ES o ekodizajne | Smérnice
2009/125/ES o ekodesignu | Eko-Tasarim Yénetmeligi 2009/125/EC

Produktsicherheit 2023/988/EC

product safety 2023/988/EC | Sécurité des produits 2023/988/CE | Productveiligheid 2023/988/EG | Sicurezza del prodotto 2023/988/CE | Seguridad del producto
2023/988/CE | Tuoteturvallisuus 2023/988/EU | Produktsakerhet 2023/988/EG | Produktsikkerhet 2023/988/EF | Produktsikkerhed 2023/988/EF | BesonacHocTb
npogykta 2023/988/EG | Termékbiztonsag 2023/988/EK | Bezpednost produktu 2023/988/ES | Bezpieczenstwo produktu 2023/988/EG | Uriin giivenligi
2023/988/AT
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Angewendete harmonisierte Normen, insbesondere

According to the provisions of the harmonized standard for pumps in particular | Normes hermonisées appliquées, notamment | Gebruikte
geharmoniseerde normen, in het bijzonder | Norme armonizzate applicate in particolare | Normas armonizadas aplicadas, especialmente |
Sovelletut harmonisoidut standardit, erityisesti | Tilldmpade harmoniserade normer, i synnerhet | Anvendte harmoniserte normer, seerlig |
Anvendte harmoniserede standarder, iseer | icnonb3oBaHHble cornacoBaHHble HOPMbI, B ocobeHHocTn | Alkalmazott harmonizalt
szabvanyok, kilénésen | Pouzité harmonizované normy, zejména | Stosowane normy zharmonizowane, w szczegélnosci | Uygulanmig
harmonize standartlar, 6zellikle

EN 60335-1:2012 EN 60335-2-41:2012 EN 61800-3:2012
EN 61000-4-2/3/5/6/11/13/28 EN 61000-3-2:2015 EN ISO 12100
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